
Краткое руководство по настройке 
автоматической системы управления на 
PT 330/350

 УКАЗАНИЕ

Краткое руководство по настройке автоматической системы управления необходимо исполь-
зовать только с учетом указаний по технике безопасности и предупредительных указаний из 
прилагаемого руководства по эксплуатации. Претензии на возмещение ущерба, вызванного 
несоблюдением руководства по обслуживанию, исключены.

1. Проводка

Для работы автоматической системы управления вместе с терминалом John Deere 2630 
требуются следующие кабели:

•	 Кабель для подключения терминала John Deere 2630 к разъему терминала 2 (на правой 
средней стойке PT).

•	 Соединительный кабель для ресивера StarFire на разъеме арматуры для установки GPS 
на крыше PT.

Данные сохраняются John Deere StarFire на внутреннем порту транспортного средства, 
где их может считать терминал Topcon X30. Скорость передачи данных в бодах терминала 
Topcon X30 должна быть для этого настроена на 38400.

2. Настройки на терминале John Deere 2630

¾¾ Версия ПО StarFire на терминале John Deere: 2.00R
¾¾ На терминале John Deere нужно сначала сконфигурировать приемник GPS. 
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1. 	Вызовите меню на терминале John Deere 2630.
2. 	Перейдите в подменю StarFire.

¾¾ Подключите терминал John Deere 2630к разъему BUS антенны.
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1. 	Выберите в подменю вкладку последовательный интерфейс.
2. 	Введите в поле вывод (a) значение 38400 скорости в бодах.
3. 	Для скорости вывода (b) выберите значение 5 Гц.
4. 	Активируйте в поле сообщения (c) все строки GPS (GGA, GSA, RMC, VTG, ZDA).
5. 	Закройте меню на терминале John Deere 2630.
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3. Настройки на терминале Topcon X30

¾¾ Версия ПО на терминале Topcon X30: V3.22.14
F

¾¾ Перейдите в настройки на терминале.

F

F

F

a

b

1. 	Выберите пункт меню Система.
2. 	Выберите пункт меню GPS.
3. 	Выберите пункт меню Получатель.
4. 	Выберите для получателя GPS (a) Другие.
5. 	Выберите для скорости передачи в бодах (b) 38400.
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 УКАЗАНИЕ

Значение скорости в бодах в настройках терминала Topcon X30 для приема GPS всегда 
должно быть равно значению в поле Вывод на терминале John Deere 2630!
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1. 	Выберите пункт меню Система.
2. 	Выберите подпункт последовательные порты.
3. 	Для порта вход COM GPS (a) должно быть выбрано значение 2.
4. 	Порты выход COM GPS (b) и COM XLINKS (c) нерелевантны для использования автома-

тической системы управления, никакие значения изменять не нужно.
5. 	Закройте меню на терминале Topcon X30.

 УКАЗАНИЕ

Краткое руководство по настройке автоматической системы управления необходимо исполь-
зовать только с учетом указаний по технике безопасности и предупредительных указаний из 
прилагаемого руководства по эксплуатации. Претензии на возмещение ущерба, вызванного 
несоблюдением руководства по обслуживанию, исключены.
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